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Programación de App Inventor 
Comunicación Bluetooth 
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Transmisión ‘A’, ‘D’, ‘I’, ‘T’, ‘S’ 

 

  APLICACIÓN PARA CONTROLAR DOS MOTORES DE CORRIENTE DIRECTA 

POR MEDIO DE BLUETOOTH 

Objetivo general: Realizar el software y hardware para comunicar y controlar dos motores de corriente 

directa, que semejarán la estructura de un robot móvil de tipo diferencial de manera inalámbrica, 

utilizando Bluetooth. 

Objetivos particulares: Se debe realizar la aplicación APK que correrá en el teléfono celular y 

transmitirá comandos a través del Bluetooth, estos serán recibidos por otra interfaz Bluetooth, que 

enviará al microcontrolador PIC; recibirá los comandos y generará las acciones pertinentes para 

generar los movimientos deseados en los motores de cd. 

Las tablas 1 y dos describen la asignación de señales de control que el microcontrolador generará de 
acuerdo al comando recibido y las acciones a ejecutar respectivamente. 
 

I. Hardware 
 

El circuito electrónico es el siguiente (figura 1). 
  

 
Figura 1. Circuito de control de dos motores de corriente directa 

 
 

 MOTOR2   MOTOR1  
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 PC2 PB3 PB2   PC1 PB1 PB0  

 ENABLE_M2 DIR1_M2 DIR2_M2   ENABLE_M1 DIR1_M1 DIR2_M1  

 
Tabla 1. Asignación de señales de control de los motores de CD. 

 

 Comando 
Puerto serie 

ACCION  

 MOTOR M1 MOTOR M2  

 ‘S’ PARO PARO  

 ‘A’ DERECHA DERECHA  

 ‘T’ IZQUIERDA IZQUIERDA  

 ‘D’ DERECHA IZQUIERDA  

 ‘I’ IZQUIERDA DERECHA  

 
Tabla 2. Control de motores, comunicación serie 

II. Aplicación APK 

Se ha utilizado el software App Inventor del MIT para construir y programar la aplicación, el diseño 

de la aplicación se muestra en la figura 2. 

 

Figura 2. Interfaz de la aplicación 
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Una vez hecha la interfaz, se inicia la programación de los diferentes elementos que la integran, 

como son los botones, buscar los dispositivos Bluetooth cercanos al teléfono celular, conectarse al 

Bluetooth deseado, desconectarse y salir de la aplicación. 

 

 

Figura 3. Programación de la aplicación 

 

Se proporcionará a los alumnos la liga para descargar la aplicación Control_Pra7.APK para proceder 

a instalar y ejecutar para iniciar con el control vía Bluetooth, una vez instalada despliega la pantalla 

de la figura 5. 
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Figura 5 Aplicación Control_Pra7.APK 

III. Software 

El programa que correrá en el microcontrolador será resuelto por el alumno(a), deberá tener como 

requisito configurar la comunicación a 9600 BAUDS y recibir los valores ASCII de los caracteres A, 

D, I, T, S en mayúsculas para generar el control. 


